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e Dersin Amaci: Ogrencilere tagit hareket kontrol sistemlerinin ¢alisma prensiplerini gretmek ve ara¢ dinamigi konusunda

temel bilgi kazandirmak.

Dersin Hedefi: Ogrencilerin direksiyon, fren, siispansiyon ve elektronik kontrol sistemlerini analiz ederek giivenli ve konforlu arag

sistemlerini degerlendirebilmesi hedeflenmektedir.

Dersin icerigi: Bu dersin temel amaci, araclarda hiz, yon, ivme ve frenleme gibi hareket parametrelerini kontrol eden sistemlerin
caligma prensiplerini gretmektir. Direksiyon sistemleri, siispansiyon sistemleri, fren sistemleri, otomatik ve manuel aktarma
organlari, elektronik denge ve cekis kontrol sistemleri gibi bilesenler detayli sekilde ele alinir. Ayrica, giiniimiiz otomobillerinde
yaygin olarak kullanilan sensorler, aktiiatérler ve otomatik siiriis destek sistemleri de ders kapsaminda incelenir. Bu ders, otomotiv
alaninda ¢alisacak 6grencilere ara¢ dinamigi ve hareket kontrolii hakkinda temel bilgi ve pratik beceriler kazandirarak, giivenli ve
konforlu arag tasarimi yapabilmelerini hedefler.

Dersin Ogrenim ¢iktilar1 (DOC):

DOC1- Tasit hareket kontrol sistemlerinin galisma prensiplerini agiklayabilir.
DOQ2- Direksiyon, fren, siispansiyon ve aktarma sistemlerini analiz edebilir.

DOC3-
DOC4-
DOCS-.

Dersin Meslege Katkisi (bilgi beceri ve yetkinlik): Bu ders, 6grencilerin tasit hareket kontrol sistemlerini tantyip analiz ederek
otomotiv sektoriinde glivenli ve verimli arag sistemleri iizerine teknik bilgi ve uygulama becerisi kazanmalarina katki saglar.

Ogretim yontem ve teknikleri: Bilgisayar destekli sunum
Olgme Degerlendirme:

Smav Adi Metot Say1 Agirlik Yiizdesi
Ara Sinav 8. Hafta i¢inde 1 tane yliiz yiize sinav 1 %40
Genel Sinav Donem sonunda 1 adet yiiz yiize sinav 1 %60

Kaynaklar (Yazili, gorsel vs.): Gli¢ aktarma organlarri ders kitab1 ve ders notlari
On kosul dersler ve Kosullar: Ders icin gerekli materyallerin temini ders ortamlarinda zamaninda bulunma sorumlulugu 6grenciye

aittir.
Dersin 6grenim ¢iktilarinin program ¢iktilari ile olan iligkileri:

Program ciktilar1 (PC)

Dersin Ogrenim Ciktilarinin Program
Ciktilaryla Mliskisi

DOC1

DOC2

DOC3

DOC4 | DOC5

PC 1. Otomotiv teknolojisi alanina iligkin temel, giincel ve uygulamali
bilgilere sahiptir; motor, gii¢ aktarma organlari, elektrik-elektronik
sistemler ve ara¢ mekanigi hakkinda teknik bilgi kullanir.
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PC 2. Otomotiv sektoriinde is sagligi ve giivenligi kurallarimni, gevre
bilincini ve kalite siireglerini bilir; bu siiregleri uygulamalarda etkin
sekilde kullanir.

PC 3. Otomotiv teknolojisindeki giincel gelismeleri, yeni teknolojileri
(elektrikli ve hibrit araclar, ADAS, emisyon sistemleri vb.) takip eder ve
mesleki uygulamalarda etkin bi¢imde kullanir.

PC 4. Otomotiv alanina yonelik bilisim ve dijital teknolojileri (diagnostik
cihazlar, ariza tespit yazilimlari, simiilasyon programlari, teknik ¢izim
yazilimlari vb.) etkin ve dogru bir sekilde kullanir.

PC 5. Otomotiv alanindaki mesleki problemleri bagimsiz sekilde analiz
eder; neden-sonug iliskisi kurarak ¢oziim Onerileri gelistirir ve
uygulamaya aktarir.

PC 6. Alanindaki bilgi ve becerileri yazili ve sozlii iletisim yoluyla agik,
anlagilir ve etkili bigimde ifade eder; teknik rapor hazirlayabilir ve sunum
yapabilir.

PC 7. Otomotiv uygulamalarinda karsilasilan Ongoriilemeyen teknik
sorunlarin ¢6ziimiinde ekip {iyesi olarak etkin rol alir ve sorumluluk
istlenir.

PC 8. Kariyer gelisimi, sektorel yenilikler ve yasam boyu &grenme
konusunda farkindaliga sahiptir; mesleki gelisimini stirekli siirdiiriir.




PC 9. Otomotiv alanindaki veri toplama, uygulama ve sonuglarin
raporlanmasi agsamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerlere
uygun davranir.

PC 10. Bir yabanc dili (tercihen ingilizce) kullanarak otomotiv alanindaki
teknik bilgileri takip eder; meslektaslari ve sektor temsilcileriyle iletisim
kurabilir.

PC 11. Otto - Dizel motor teknolojileri, giic aktarma organlarini , hibrit
ve elektrikli tagit teknolojilerini agiklar ve alani ile ilgili matematiksel
hesaplamalar1 yapar

PC 12. igten yanmali motorlarin montaj ve demontaj islemlerini teknik
prosediirlere ve is giivenligi kurallarina uygun olarak gergeklestirir.

PC 13. Otomotiv elektrigi ve elektronigi sistemlerinin yapi ve ¢alisma
prensiplerini agiklar ve ilgili dlgiim—test ekipmanlarimi etkin bigimde
kullanir.

PC 14. Otomotiv pargalarin bilgisayar destekli tasarimini yapar ve
teknik ¢izim kurallarini CAD yazilimlarinda etkin sekilde uygular.

(*Katki orani: 1:%20, 2: %40, 3: %60, 4: %80, 5: %100)
* Giincelleme Tarihi: 15.03.2026

Haftalik islenen Konular (14 Hafta)

Hafta Bashk E-Dokiiman Video | Kisa Ses Dosyalari

1 Tagit hareket kontrol sistemlerine giris ve ara¢ dinamiginin
temel kavramlari.

2 Direksiyon sistemlerinin yapisi, ¢aligma prensibi ve gesitleri.

3 Stispansiyon sistemlerinin gorevleri, elemanlar1 ve ¢alisma
prensipleri.

4 Fren sistemlerinin temel yapisi ve hidrolik fren sistemlerinin
incelenmesi.

5 ABS ve elektronik fren kontrol sistemlerinin calisma
prensipleri.

6 Manuel sanziman sistemleri ve gii¢ aktarim organlarinin
incelenmesi.

7 Otomatik sanziman sistemleri ve modern aktarma
teknolojileri.

8 Ara sinav

9 Cekis kontrol sistemleri ve elektronik denge programlarinin
incelenmesi.

10 Tasitlarda kullanilan sensorler ve algilama sistemleri.

11 Aktiiatorler ve elektronik kontrol {initelerinin ¢aligma yapisi.

12 Siiriis destek sistemleri ve otonom siiriis teknolojilerine giris.

13 Arag giivenlik sistemleri ve hareket kontroliine etkileri.

14 Giincel otomotiv teknolojileri ve akilli tasit sistemleri.

15 Genel degerlendirme, uygulama 6rnekleri ve donem tekrart.

Dersin Giin ve Saati

Program web sayfasinda ilan edilecektir.

Ders Goriisme Giin ve Saatleri

Hocalarin kapilarinda bulunan haftalik ders programlarinda ilan edilmistir.

iletisim Bilgileri

acelik@firat.edu.tr




